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01 연구 주제 및 목적

기상상황, 배터리, 주파수혼선등의문제로
드론이추락하는경우발생

→ 인명, 재산피해 및 동체 파손의 위험



01 선행 연구

조사 결과 대부분 GPS를 이용하여 특정 지점에 착륙하도록

하거나, 미리 착륙 범위를 정해놓은 경우가 많음. 카메라를

이용하여 착륙 지점을 결정하는 경우도 있다! → 우선 카메

라나 GPS를 이용하지 않고, 센서값을 이용하여비상상황을

인지하고착륙하려고 계획을세움



01 기초 지식

STM32CubeIDE

STMicroelectronics에서배포

microcontroller unit 통합개발환경프로그램

이클립스프레임워크기반, C/C++ 개발플랫폼

보드와는 ST-Link라는디버거를이용해연결,



01 드론 소개

메인 코어

자유도 6의 각속도 센서

디버그 상태 표시

모터 제어

자유도 9의 각도 센서

터미널 통신

GPS 연결



01 기초 지식

P - 비례항: 현재 상태에서의 오차 값의 크기에 비례한 제어작용을 한다.

I - 적분항: 정상상태 오차를 없애는 작용을 한다.

D - 미분항: 출력값의 급격한 변화에 제동을 걸어 오버슛을 줄이고 안정성을 향상시킨다.



01 기초 지식

PID X

PID O



01 드론 소개

조종기 / 수신기

시계/반시계
방향의 프로펠러

Li-Po 배터리 사용

보드에 가해지는 진동 감쇠 효과
→ 센서 오차 줄임

드론 기체의 프레임
GPS(사용하지 않음)

3DR telemetry,
데이터 통신에 사용

브러쉬리스 모터
드론 모터 변속기

전압 변환기



02 진행 상황

PID 제어 코드(double roll, pitch 제어)



02 진행 상황

계산된 PID값을 이용하여 모터 제어



02 진행 상황



02 진행 상황



02 진행 상황

알고리즘



03 느낀점

파란학기를하면서, 우리가직접팀을
꾸리고주제를잡아새로운도전을한
다는것에가슴을뛰었습니다. 물론시
행도중에계획과다른일들에어려움
도있었습니다. 하지만문제를극복하
고드론이비행했을때,  우리가이렇게
해낼수있다는성취감을배우는기회

였습니다.

원유겸

기초적인내용을하나도모르는
상태에서드론을처음부터제작한
다는것이가장어려웠다. 특히오
류가발생했을때오류를고치기
보단이것저것해보다어쩌다보니
해결이되어버리는경우가많아
아쉬움이많이남는활동이었다.

이준혁

이번파란학기주제를위기상황에서의 비상착륙알고리즘으로
선정했을때, 주변선배들이나교수님들이드론제작과알고리즘
설계 2가지를모두이루는데있어서많은어려움이있을거라고
이야기하셨다. 지금현재드론제작까지진행이된상태인데스
스로공부하고공부한내용을바탕으로드론을제작하는과정은
어려움이많았다. 초반에공부하였던 라즈베리파이파트에서는
실질적인결과물은완성하지못하였지만드론제작에대한기본
지식을학습할수있었던좋은활동이되었다. 이러한학습한내
용들을기반으로활동을이어나가프로젝트를 성공시키겠다.

박준혁

스스로다른조원들보다특출나서조장이된것이아니라고
생각했기에, 1년간진행될프로젝트의조장을맡는것은상당
히큰부담으로다가왔다. 조원모두가드론에대해잘아는상
황이아니었기때문에진행과정에서발생한크고작은오류에
대처하는것도상당히어려운일이었다. 그럼에도불구하고
그문제를해결했을때의성취감과, 어려운상황에서리더의
위치에서함께문제를해결하고자노력한흔적은앞으로나에
게큰도움이될것이라고생각한다. 남은 2학기도더열심히
공부해서, 그 때는지금보다성공적인마무리를짓고싶다.

허주영

학교생활중에이러한팀프로젝트를하는것은처음이었다. 대학생활을하
면서한번팀프로젝트를경험해보고싶었다. 학과에서파란학기라는컨텐
츠를제안해시작하게되었는데처음시작할때다들대학교첫팀플이다보
니주제선정, 계획작성등많은어려움을겪었다. 하지만조원들끼리의견
내보고합리적인의사결정을통해극복할수있었다. 연구도중에도처음연
구주제의목표에달성하지못하고하는도중드론을변경하여처음부터다
시시작하게되는상황이발생했었다. 하지만조장을중심으로조원들이잘
극복해나가현재까지드론연구가잘될수있었다. 이번프로젝트를통해여

러난관을겪을수있었고이를통해많은것들을배울수있었다.

김경은



03 향후 계획

 2학기에는비상착륙, 비상상황인지알고리즘이실제로동작하게구현할것

여러번실험을 통해드론이안정적으로 비행하고착륙하는능력가지게할것
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